Przedmiar robot

Nazwa projektu : ""Rozwéj szlakow rowerowych wzdluz rzeki Y.ososina w Gminie Dobra" -
zadanie: Budowa $ciezki pieszo - rowerowej wzdluz rzeki Lososina w km 0+000,00 — 0+648,25
w miejscowosci Dobra — ETAP 11

Obiekt lub rodzaj robot: §cieszka pieszo-rowerowa/roboty drogowe

Lokalizacja: dzialki ewidencyjne: 1274; 1330/3; 1330/4; 1331/17; 1485/13; 1487/3; 1487/4; 1490/6; 1491; 1492/10; 1503;
6234
obreb ewidencyjny: Dobra [0002]
gmina: [120703_2] Dobra
powiat: limanowski
wojewodztwo: malopolskie

Kod CPV: 45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drog
45233222-1 Roboty budowlane w zakresie ukladania chodnikow i asfaltowania
45232452-5 Roboty odwadniajgce

Inwestor: Gmina Dobra
34-642 Dobra 233

Data opracowania:
2026-01-26
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Przedmiar robot
Nr Podstawa Opis robot Jm Ilos¢
Kosztorys Nazwa projektu : "Rozwdj szlakoéw rowerowych wzdluz rzeki Lososina w Gminie Dobra' -
zadanie: Budowa $ciezki pieszo - rowerowej wzdluz rzeki Lososina w km 0+000,00 — 0+648,25 w
miejscowosci Dobra — ETAP I1
1 Element Roboty rozbiérkowe i przygotowawcze
1.1 |KNNR 1/111/2 |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drog w terenie pagérkowatym lub gorskim km 0,65
1.2 |KNNR 1/102/1 |Mechaniczne karczowanie, zagajniki geste (powyzej 60 % powierzchni)
Wyliczenie ilosci robot:
2511,75*0,0001 0,251
RAZEM: 0,251 |ha 0,25
1.3 |KNNR 1/107/3 |Wywozenie dtuzyc, karpiny i gatezi, transport gat¢zi na odlegtos¢ do 2'km
Wyliczenie ilosci robot:
2511,75*%0,25 627,938
RAZEM: 627,938 mp 627,94
1.4 |KNNR 5/721/1 |Cigcie nawierzchni mechanicznie, z mas mineralno-asfaltowych, glebokos¢ 5'cm m 10,00
1.5 |KNNR 5/721/2 |Cigcie nawierzchni mechanicznie, z mas mineralno-asfaltowych, dodatek za kazdy nast¢pny 1 'cm giebokosci (ponad
5) lemx 5=5cm
Krotnos¢=5
Wyliczenie ilo$ci robot:
10,00 10,000
RAZEM: 10,000|m 10,00
2 Element Roboty ziemne
2.1 |KNNR 1/202/6 |Roboty ziemne wykonywane koparkami podsi¢biernymi, z transportem urobku samochodami samowytadowczymi na
odlegtos¢ do 1°'km, koparka 0,40 m3, kategoria gruntu III-IV - wykopy
Wyliczenie ilosci robot:
166,36 166,360
RAZEM: 166,360\ m3 166,36
2.2 |KNNR 1/202/6 |Roboty ziemne wykonywane koparkami podsigbiernymi, z transportem urobku samochodami samowytadowczymi na
odlegtos¢ do 1'km, koparka 0,40 m3, kategoria gruntu III-IV - wykonanie nasypow z materiatu do wbudowania na
miejscu pochodzacego z wykopu
Wyliczenie ilosci robot:
materiat z pochodzacy z wykopow 166,36/2 83,180
RAZEM: 83,180/m3 83,18
2.3 |KNNR 1/208/2 |Naktady uzupehiajace do tablic za kazdy dalszy rozpoczety 1 km odleglosci transportu ponad 1 km samochodami
2) samowytadowczymi, drogi o nawierzchni utwardzonej, kategoria gruntu I-IV, samochdd 5-10°t
Krotno$¢=>5
Wyliczenie ilosci robot:
166,36-83,18 83,180
RAZEM: 83,180/m3 83,18
2.4 |KNNR 1/202/6 |Roboty ziemne wykonywane koparkami podsigbiernymi, z transportem urobku samochodami samowytadowczymi na
odlegtos¢ do 1'km, koparka 0,40 m3, kategoria gruntu III-IV - wykonanie nasypéw wraz z materialem
Wyliczenie ilo$ci robot:
801-83,18 717,820
RAZEM: 717,820|m3 717,82
2.5 |KNNR 1/407/3 |Formowanie i zaggszczanie nasypow spycharkami gasienicowymi, wysokos$¢ do 3,0'm, grunt kategorii IV, moc
2) 100KM
Wyliczenie ilosci robot:
83,18+717,82 801,000
RAZEM: 801,000/m3 801,00
2.6 |KNR 231/103/5 |Profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, mechanicznie, grunt kategorii V-VI
Wyliczenie ilo$ci robot:
2436,19+645,70 3 081,890
RAZEM: 3081,890/m2 3081,89
3 Element Budowa przepustow
3.1 |KNNR 1/202/6 |Roboty ziemne wykonywane koparkami podsigbiernymi, z transportem urobku samochodami samowytadowczymi na
odlegto$¢ do 1'km, koparka 0,40 m3, kategoria gruntu III-IV - wykopy
Wyliczenie ilo$ci robot:
3,6%6,6 23,760
RAZEM: 23,760/ m3 23,76

Nazwa projektu : "Rozwoj szlakow rowerowych wzdhuz rzeki Lososina w

Gminie Dobra" -

zadanie: Budowa $ciezki pieszo - rower...



PRZEDMIAR ROBOT Dobra I ETAP_2026.puz

BIMestiMate5 (C) Datacomp IT 1994-2025

(lic. 0004CA2B)

strona nr: 3
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K.1 |BUDOWA PRZEPUSTU - 3,0x1,5 [m] km 0+397,05, izolacja bitizol R+2P
3.2 |KNR 231/605/1 |Przepusty ramowe, tawy fundamentowe zwirowe
analogia
Wyliczenie ilo$ci robot:
0,86*6 5,160
RAZEM: 5,160|m3 5,16
3.3 |KNR 231/605/2 |Przepusty ramowe, fawy fundamentowe betonowe, Beton C16/20
analogia
Wyliczenie ilo$ci robot:
5,45 5,450
RAZEM: 5,450/m3 5,45
3.4 |KNR 233/605/1 |Cze$¢ przelotowa prefabrykowanych przepustow drogowych ramowych, wymiary: 3.0x1.5'm
(1) analogia
Wyliczenie ilosci robot:
6 6,000
RAZEM: 6,000/m 6,00
3.5 |KNR 233/606/2 |Obudowy wlotow (wylotow) prefabrykowanych przepustow drogowych, przepusty skrzynkowe beton C 25/30
@
Wyliczenie ilo$ci robot:
murek czotowy wylot + wlot 5,15%25,85+5,80 138,928
plyta zespalajaca czgsc¢i przelotowe;j 4,60 4,600
RAZEM: 143,528|m3 143,53
3.6 |KNR 920/402/5 |Rura drenarska drenazowa w geowlokninie o $rednicy 100 mm
Wyliczenie ilo$ci robot:
50*10 500,000
RAZEM: 500,000\ m 500,00
3.7 |Kalkulacja Zabezpieczenie wlotu do rury drenazowej przed zamuleniem
wlasna szt 50,00
3.8 |KNNR 1/202/6 |Roboty ziemne wykonywane koparkami podsigbiernymi, z transportem urobku samochodami samowytadowczymi na
odlegtos¢ do 1'km, koparka 0,40 m3, kategoria gruntu III-IV - wykonanie nasypow z materiatu do wbudowania na
miejscu pochodzacego z wykopu
Wyliczenie ilosci robot:
23,76*0,5 11,880
RAZEM: 11,880|m3 11,88
3.9 |KNNR 1/202/6 |Roboty ziemne wykonywane koparkami podsigbiernymi, z transportem urobku samochodami samowytadowczymi na
odlegtos¢ do 1'km, koparka 0,40 m3, kategoria gruntu III-IV - wykonanie nasypéw wraz z materialem
Wyliczenie ilo$ci robot:
21-11,88 9,120
RAZEM: 9,120/m3 9,12
3.10 |[KNNR 1/208/2 |Naktady uzupehiajace do tablic za kazdy dalszy rozpoczety 1 km odlegtosci transportu ponad 1 km samochodami
2) samowytadowczymi, drogi o nawierzchni utwardzonej, kategoria gruntu I-IV, samochdd 5-10°t
Krotnos¢=5
Wyliczenie ilo$ci robot:
23,76-11,88 11,880
RAZEM: 11,880|m3 11,88
3.11 |[KNNR 1/407/3 |Formowanie i zageszczanie nasypow spycharkami gasienicowymi, wysoko$¢ do 3,0 'm, grunt kategorii IV, moc
2) 100KM
Whyliczenie ilosci robot:
11,88+9,12 21,000
RAZEM: 21,000|m3 21,00
4 Element Nawierzchnia $ciezki
4.1 |KNR 231/111/3 |Podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem wykonywane sprz¢tem mechanicznym, grubo$¢ podbudowy po
zageszezeniu 15 cm, Rm=5,0Mpa
Wyliczenie ilo$ci robot:
spoimo cementowe o Rm=5,0Mpa
1950,00 1 950,000
odsadzki 2*0,375*%648,25 486,188
RAZEM: 2 436,188/m2 2436,19
4.2 |KNR 231/111/4 |Podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem wykonywane sprzetem mechanicznym, dodatek za kazdy nastepny
1'cm grubosci podbudowy, Rm=5,0Mpa
Krotnos¢=15
Wyliczenie ilo$ci robot:
2436,19 2 436,190
RAZEM: 2 436,190/ m2 2 436,19

Nazwa projektu : "Rozwoj szlakow rowerowych wzdhuz rzeki Lososina w

Gminie Dobra" -

zadanie: Budowa $ciezki pieszo - rower...
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4.3 |KNNR 6/113/6 |Podbudowy z kruszyw tamanych, warstwa gorna, po zageszczeniu 15°cm (kliniec kamienny 16/31,50); projektowana
grubos¢ 20cm = 15cm* 1,34
Krotno$¢=1,34
Wyliczenie ilo$ci robot:
1950,00 1 950,000
odsadzki 2*0,075*%648,25 97,238
RAZEM: 2 047,238|m2 2 047,24
4.4 |KNNR 6/309/2 |Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa $cieralna), mieszanka asfaltowa, grubos¢ po
1) zaggszezeniu 4’ cm, masa grysowa, samochod do 5°t: projektowana grubo$é Sem= 4cm *1,25 beton asfaltowy AC8S
Krotno$é=1,25 m2 1 950,00
5 Element Pobocze gruntowe
5.1 |KNR 231/204/5 |Nawierzchnie z thucznia kamiennego, warstwa gorna z ttucznia, grubo$¢ warstwy po uwatowaniu 7°cm (kliniec
kamienny 0/31,50)
Wyliczenie ilo$ci robot:
645,70 645,700
RAZEM: 645,700/ m2 645,70
5.2 |KNR 231/204/6 |Nawierzchnie z thucznia kamiennego, warstwa gorna z thucznia, dodatek za kazdy dalszy 1 cm grubosci warstwy
Krotno$¢=3 m2 645,70
6 Element Roboty wykonczeniowe
6.1 |KNNR 1/501/2 |Reczne plantowanie powierzchni gruntu rodzimego, kategoria gruntu IV
Wyliczenie ilo$ci robot:
skarpy 620,75 620,750
RAZEM: 620,750/ m2 620,75
6.2 |KNNR 1/507/1 |Humusowanie i obsianie skarp, humus grubosci 5'cm
Wyliczenie ilo$ci robot:
620,75 620,750
RAZEM: 620,750/ m2 620,75
6.3 |KNNR 1/507/2 |Humusowanie i obsianie skarp, dodatek za kazdy nastepny 1 cm humusu
Krotno$¢=>5
Whyliczenie ilosci robot:
620,75 620,750
RAZEM: 620,750\ m2 620,75
7 Element Oznakowanie pionowe i poziome, urzadzenia bezpieczenstwa ruchu
7.1 |KNR 231/702/1 |Stupki do znakéw drogowych, z rur stalowych, Fi'50'mm szt 6,00
7.2 |KNR 231/703/1 |Przymocowanie tablic znakow drogowych, znaki zakazu, nakazu, ostrzegawcze, informacyjne, powierzchnia do
0,3'm2
Wyliczenie ilosci robot:
D-6b 4,000
C-13/16 3 3,000
C-13/16a 1 1,000
RAZEM: 8,000|szt 8,00
7.3 |KNR 231/706/6 |Oznakowanie poziome jezdni linie na przejsciach dla pieszych malowane mechanicznie - masa chemoutwardzalna
grubowarstwowa kolor biaty
Wyliczenie ilo$ci robot:
grubowarstwowe, chemoutwardzalne - kolor biaty
P-10 (1 szt.) 5%2,5%0,5 6,250
P-11 (1 szt.) 2,5 2,500
P-23 (30 szt.) 30%2,5 75,000
P-26 (30 szt.) 30%2,5 75,000
RAZEM: 158,750\ m2 158,75
7.4 |KNR 231/706/6 |Oznakowanie poziome jezdni linie na przej$ciach dla pieszych malowane mechanicznie - masa chemoutwardzalna
analogia grubowarstwowa kolor czerwony
Wyliczenie ilosci robot:
grubowarstwowe, chemoutwardzalne - kolor czerwony
15 15,000
RAZEM: 15,000{m2 15,00
7.5 |KNNRS Stabilizacja stupkéw, obetonowanie stupka beton C12/15
10/710/2 szt 56,00
7.6 |KNR 231/701/3 |Balustrady zabezpieczajace ruch pieszy typu U-11a
analogia
Wyliczenie ilosci robot:
12+124+20+2%6 56,000
RAZEM: 56,000/m 56,00
7.7 |KNR 231/702/2 |Zakup imontaz sktadanego stupka blokujacego U-12¢
analogia szt 3,00

Nazwa projektu : "Rozwoj szlakow rowerowych wzdhuz rzeki Lososina w

Gminie Dobra" -

zadanie: Budowa $ciezki pieszo - rower...



PRZEDMIAR ROBOT Dobra I ETAP_2026.puz

BIMestiMate5 (C) Datacomp IT 1994-2025
(lic. 0004CA2B)

strona nr: 5
Nr Podstawa Opis robot Jm Tlos¢é
8 Element Projekt organizacji ruchu, obsluga geodezyjna
8.1 |Kalkulacja Wykonanie projektu organizacji ruchu na czas robot
indywidualna kpl 1,00
8.2 |Kalkulacja Obstuga geodezyjna, inwentaryzacja powykonawcza w skali 1:500 3 egzemplarze
indywidualna kpl 1,00

Nazwa projektu : "Rozwoj szlakow rowerowych wzdhuz rzeki Lososina w
zadanie: Budowa $ciezki pieszo - rower...

Gminie Dobra" -
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Tabela elementow scalonych
Nr Nazwa Wartos$¢ z
narzutami
Nazwa projektu : "Rozwoj szlakéw rowerowych wzdluz rzeki Lososina w Gminie Dobra" -  zadanie: Budowa $ciezki pieszo -
rowerowej wzdluz rzeki Lososina w km 0+000,00 — 0+648,25  w miejscowosci Dobra — ETAP 11
1 Roboty rozbiérkowe i przygotowawcze
2 Roboty ziemne
3 Budowa przepustow
4 Nawierzchnia $ciezki
5 Pobocze gruntowe
6 Roboty wykonczeniowe
7 Oznakowanie pionowe i poziome, urzadzenia bezpieczenstwa ruchu
8 Projekt organizacji ruchu, obsluga geodezyjna
Suma elementéw kosztorysu
Razem Nazwa projektu : ""Rozwdj szlakow rowerowych wzdluz rzeki Lososina w Gminie Dobra'" -  zadanie: Budowe
Sciezki pieszo - rowerowej wzdluz rzeki Lososina w km 0+000,00 — 0+648,25  w miejscowosci Dobra — ETAP II nettc

Nazwa projektu : "Rozwoj szlakow rowerowych wzdhuz rzeki Lososina w
Gminie Dobra" -  zadanie: Budowa $ciezki pieszo - rower...



